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Жизнь не стоит на месте.

Наглядным подтверждением

этого является развитие прог�

раммы Plateia (CGS plus, Слове�

ния). Последняя версия Plateia

работает на платформе

AutoCAD/AutoCAD Civil

3D/AutoCAD Map 3D 2010�2013.

В соответствии с технологией

проектирования программа

имеет модульную структуру и

включает следующие модули:

«Местность», «Оси», «Продоль�

ные профили», «Поперечные

сечения» и «Транспорт».

В модуле «Местность» осу�

ществляется создание и редак�

тирование цифровой модели

местности (ЦММ). Помимо это�

го, в данном модуле имеется по�

лезная функция отрисовки

красных горизонталей (рис. 1).

В модуле «Оси» создается и

оформляется план трассы. Су�

ществуют различные способы

создания оси трассы, в том чис�

ле по полилинии. Способы ре�

дактирования элементов трас�

сы просты и наглядны. После

создания продольной оси, фор�

мируются поперечные сечения

на пикетах с заданным интерва�

лом (например, 20 м) в харак�

терных точках. Есть возмож�

ность проектирования разъезд�

ных площадок, которые в даль�

нейшем корректно отобража�

ются на поперечных сечениях и

учитываются в объемах работ.

После проецирования про�

дольных и поперечных сечений

на текущую поверхность можно

приступать к созданию про�

дольного профиля и попереч�

ных сечений.

При окончательном оформ�

лении плана трассы в модуль

«Оси» подгружаются соответ�

ствующие данные из модулей

«Продольные профили» и «По�

перечные сечения». На их ос�

нове, в частности, создаются

откосы и кюветы. Имеется воз�

можность отображения уклоно�

указателей и параметров верти�

кальных кривых. В чертеж

вставляется «Ведомость углов

поворота, прямых и кривых».

В модуле «Продольные про�

фили» создается и оформляет�

ся продольный профиль по оси

автодороги. Сначала выбира�

ется форма подпрофильной

таблицы и формируется линия

рельефа. Подгружаются дан�

ные по плану трассы. Построе�

ние проектной линии профиля

выполняется либо указанием

точек, либо заданием уклонов

и расстояний. Вертикальные

кривые вписываются автома�

тически и легко редактируют�

ся. После настройки попереч�

ных уклонов автоматически за�

полняются соответствующие

графы таблицы. Здесь же зада�

ются вертикальные смещения

(уступы, например для борто�

вых камней). Отображаются

рабочие отметки. Автомати�

чески формируются линии

профилей по краям проезжей

части и бровкам обочин, что

особенно удобно и наглядно

при анализе виражей (рис. 2).

Окончательное оформление

продольного профиля прово�

дится после ввода данных по

кюветам из модуля «Попереч�

ные сечения» и нанесения

всех пересечений.
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Рис. 1
Пример отображения красных горизонталей
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В модуле «Поперечные сече�

ния» создаются и оформляются

с заданным шагом и в характер�

ных местах поперечные сече�

ния. Сначала выбирается фор�

ма таблиц, и автоматически

формируются линии рельефа и

проезжей части с обочинами.

Затем строятся откосы или кю�

веты. Окончательное оформле�

ние происходит после введения

данных о кюветах из модуля

«Продольные профили».

Подсчет объемов работ осу�

ществляется классическим

способом после создания всех

слоев дорожной одежды. В

чертеж вставляется итоговая

ведомость объемов работ.

Кроме того, на всех поперечни�

ках отображаются площади

слоев дорожной одежды. Ве�

домость может быть автомати�

чески сформирована в MS

Excel. Имеется возможность

простановки размеров и под�

писей в полуавтоматическом

режиме (рис. 3).

Модуль «Транспорт» позво�

ляет расставлять дорожные

знаки на обочинах и наносить

разметку на дорожное полотно,

анализировать траектории дви�

жения автотранспорта в плане

и профиле. Также здесь имеет�

ся возможность создания при�

мыканий с разделяющими ост�

ровками, перекрестков с круго�

вым движением и автобусных

остановок.

Основные изменения в но�

вой версии касаются модулей

«Местность», «Оси» и «Транс�

порт». Важные функции добав�

лены также в модуль «Попереч�

ные сечения».

В последней версии Plateia в

модуле «Местность» впервые

появилась возможность созда�

ния собственной ЦММ. Как и в

других программах, существуют

разные способы создания та�

кой модели. 

Рассмотрим вариант приме�

нения текстового файла точек.

Можно использовать типы то�

чек из библиотеки программы

или определить новый тип.

После определения типа точек

в папке Points автоматически

создается блок AutoCAD. При

создании ЦММ формат данных

настраивается в соответствии с

исходным текстовым файлом. В

частности, определяется фор�

мат, по умолчанию устанавли�

вается расширение и выбира�

ется соответствующий тип точ�

ки. Присваивается имя поверх�

ности, выбирается тип данных

и подгружается текстовый

файл. В результате, в чертеже

отображаются трехмерные гра�

ни, граница и горизонтали

(рис. 4). Точки вставляются с

помощью команды «Получение

точек».

При выполнении команды

«Проецировать линии продоль�

ных и поперечных сечений»

имеется возможность выбора

поверхности, созданной в

Plateia либо в другой програм�

ме, например в GeoniCS или

AutoCAD Civil 3D.

Функция создания «плаваю�

щих» элементов позволяет впи�

сывать трассы между фиксиро�

ванными элементами. В качест�

ве фиксированных элементов

используются линии и окруж�

ности заданного направления.

Рис. 4
ЦММ

Рис. 3
Поперечные сечения

Рис. 5
Плавающие элементы

Рис. 2
Продольный профиль
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Доступны различные комбина�

ции «плавающих» элементов

(рис. 5).

Возможно создание трассы

наилучшего вписывания по точ�

кам съемки. Для этого необхо�

димо задать соответствующие

параметры и выбрать на черте�

же точки. В результате форми�

руется трасса, в которой могут

присутствовать прямые, пере�

ходные кривые (клотоиды) и

круговые кривые.

Значительно усовершенство�

ван способ проектирования кю�

ветов. Можно задать минималь�

ное заглубление относительно

рельефа в насыпи и относитель�

но бровки обочины в выемке (с

учетом верха земляного полот�

на). В результате, в первом

приближении, на всех попереч�

никах создаются кюветы с за�

данными параметрами. Затем

данные по кюветам передаются

в модуль «Продольные профи�

ли». Здесь редактируются ли�

нии профиля по дну кюветов, и

обновленные данные вновь им�

портируются в модуль «Попе�

речные сечения». Важно отме�

тить, что работа во всех модулях

может выполняться в рамках

одного чертежа. Редактирова�

ние кюветов осуществляется в

полуавтоматическом режиме, с

использованием новых данных.

С включением в модуль

«Транспорт» раздела Autopath,

у проектировщиков появились

новые возможности анализа

движения автотранспорта в

плане и профиле. Также доба�

вились инструменты моделиро�

вания движения автомобиля

как при переднем, так и при

заднем ходе (рис. 6). Это стало

доступным благодаря специ�

альным исследованиям, прове�

денным компанией CGS plus.

После создания пути движе�

ния можно анализировать эту

траекторию движения с ис�

пользованием анимации

(рис. 7).

Для анализа движения ав�

тотранспорта по профилю до�

рожного полотна достаточно

выбрать на чертеже линию про�

филя, задать скорость и вклю�

чить просмотр (рис. 8).

Из всего вышесказанного

можно сделать вывод, что но�

вые функции программы Plateia

значительно расширяют воз�

можности пользователей при

проектировании автодорог.

Важно отметить, что модуль

«Транспорт» специалисты могут

с успехом применять и при раз�

работке генпланов.

Рис. 8
Анализ движения автотранспорта по
профилю дорожного полотна

Рис. 7
Анализ пути автотранспорта в плане

Рис. 6
Моделирование движения переднего и заднего хода автомобиля

RESUME
A description of the Plateia

software modules together with

their functions is given. New

capabilities are noted for design�

ing automobile roads due to the

changes in the following modules:

Layout, Axes, Traffic, Cross

Sections and Longitudinal

Sections.


